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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z modernizacjq instalacji elektrycznych w
gabinetach lekarskich i pomieszczeniach hydromasazu w budynku Przychodni przy ul. Powstancéw Slaskich 19 w Warszawie.
Nomeklatura CPV: 45310000-3 (roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie
1.1..

1.3. Zakres robét objetych SST

a) montaz instalacji odbiorczych - o$wietlenia i gniazd

b) montaz instalacji odbiorczych — urzadzen technologicznych
c) montaz potaczen wyrdwnawczych

d) montaz aparatury modutowej w tablicy pietrowej T2.1

e) demontaz instalacji i urzadzen elektrycznych

f)  prace kontrolno pomiarowe

g) prace poinstalacyjne

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sq zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i przepisach.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wg OST.

2. MATERIALY

Wg OST.

3. SPRZET

Wg OST.

4. TRANSPORT

Wg OST. )

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty instalacyjne, ze szczegélinym uwzglednieniem wytaczen.
Pozostate wymagania wg OST. |
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wg OST. i

7. OBMIAR ROBOT

Wg OST. | i

8. ODBIOR ROBOT

Wg OST. i

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wg OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wg dziatéw SST.

2. MONTAZ PRZEWODOW
CPV: 45311100-1 (roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem przewoddw
elektrycznych przeznaczonych dla:

- instalacji wyréwnawczych

- instalacji odbiorczych

1.2. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” .

1.3. Zakres prac
- montaz przewodow w korytkach kablowych

- montaz przewodow w rurach pod tynkiem

- montaz przewodow w bruzdach pod tynkiem

- montaz przewodow za pomocg opasek do konstrukcji wsporczej sufitdbw podwieszanych

- podtaczenie przewodow

- przeprowadzenie prac kontrolnych i pomiarowych

- montaz szyny wyréwnawczej

- wykonanie potaczen wyréwnawczych w pomieszczeniach hydromasazu



2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rury elektroinstalacyjne

- elastyczne RVKL32, RVKL20
- elastyczne wzmocnione ICTA3422 32,25

2.3. Kable i przewody

- YDY 3x6mm?

- OWY 3x4mm?

- LY4mm*zo

- YDY(p) 4x1,5mm?
- YDY(p) 3x1,5mm?
- YDY(p) 2x1,5mm?
- OWY 3x1,5mm?

- YDY 3x2,5mm?

2.4. Osprzet

- szyna wyréwnawcza Dehn K12

- puszka odgatezna p/t PO70

- puszka koncowa p/t PK 60 z wkretami mocujacymi
- odgateznik hermetyczny n/t 4x2,5mm?

- objemki do rur

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogolne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

— dowolny $rodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1. trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta
i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontdw. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2.2. wykonanie przebi¢ przez Sciany i stropy

Wykonac za pomocq wiercenia. Srednica zaleznie od potrzeb.

5.2.3. wykonanie bruzd pod rury instalacyjne i przewody

Wykona¢ za pomocq wycinania lub frezowania. Bruzdy powinny mie¢ wymiary odpowiednie do potrzeb.

5.2.4. przygotowanie podtoza, wyréwnanie, montaz kotkéw, wykonanie slepych otworéw pod puszki

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, powinny by¢é zamocowane do podtoza w sposdb
trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji. Przygotowanie
podtoza, wyréwnanie, nawiercenie otworéw, montaz kotkéw mocujacych.

Slepe otwory pod puszki wykonac za pomocg frezowania.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz przepustow w przebiciach

Przejscia przewodow przez $ciany, stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Wykonywac w przepustach

rurowych o dtugosci wiekszej o 10cm z kazdej ze stron przebicia.

Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed

przypadkowymi uszkodzeniami.

5.3.2. montaz puszek instalacyjnych

Puszki podtynkowe mocowac za pomocg gipsu lub zaprawy cementowo-wapiennej z wyrdwnaniem powierzchni.

Puszki natynkowe mocowac za pomocg kotkdw rozporowych.

5.3.3. montaz rur

Rury nalezy uktada¢ w przygotowanych bruzdach lub podwiesza¢ do konstrukcji sufitu podwieszanego. Konce rur powinny by¢ pozbawione
ostrych krawedzi.



Zabrania sie uktadania rur z wciggnigtymi w nie przewodami.

5.3.4. wciagniecie przewodow w rury instalacyjne, utozenie w bruzdach

Wecigganie przewoddw nalezy wykonac za pomocq specjalnego osprzetu montazowego. . Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga
by¢ narazone na naciggi i dodatkowe naprezenia.

W bruzdach uktadac przewody kabelkowe YDYp.

5.3.5 montaz szyny wyréwnawczej

5.3.6. podiaczenie przewodow

W puszkach nalezy stosowac ztaczki do przewodow lub odgatezniki. Nie stosowac potaczen skrecanych. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dtugo$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przylaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych. Konce przewoddw miedzianych z zytami wielodrutowymi powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami. Wykonanie potaczen wyréwnawczych czesci dostepnych i obcych do magistrali wyréwnawczych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca oceni:

- zgodno$¢ materiatéw z wymogami norm, projektu i ST
- stan techniczny materiatéw na podstawie ogledzin

6.3. Kontrola, pomiary w trakcie prac

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czestotliwoscig okreslong i zaakceptowanq
przez Inzyniera.

— ogledziny utozenia rur i przewodow w bruzdach lub na $cianach przed zakryciem

— ogledziny przepustow przez stropy i Sciany

6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze

ogledziny stanu i poprawnosci potaczen
— sprawdzenie ciggtosci zyt poszczegdlnych odcinkdéw przewoddow
— pomiar rezystancji izolacji

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest:

— m (metr) utozonych rur, przewodow
— m (metr) wykutych bruzd

— szt wykonanych przebic

— szt. sprawdzonych obwoddw

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

8.2. 0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- utozenie rur elektroinstalacyjnych i przewodéw w bruzdach

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug OST.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)

3. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE

3. MONTAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH I OSPRZETU
CPV: 45312311-0 (instalowanie oswietlenia)



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem opraw
o$wietleniowych i osprzetu.

1.2. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” .

1.3. Zakres prac
- przygotowanie podioza

- montaz opraw o$wietleniowych i osprzetu

- podtaczenie przewodow
- prace kontrolno - pomiarowe

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Oprawy oswietleniowe

- Oprawa do sufitow podwieszanych z rastrem parabolicznym typu: OR0418 RPP1 prod. Farel
- Oprawa do natynkowa bryzgoszczelna, typu: OPK236 prod. Farel

- Oprawa do natynkowa bryzgoszczelna, awaryjna 3h, typu: OPK236N Aw3/RM prod. Farel

- Kinkiet do zaréwek 60W

- Oprawa awaryjna z piktogramem 3h typu: Crystal 8W prod. Vektronik

2.3. Osprzet
Typ osprzetu ustali¢ z Inzynierem. Osprzet powinien by¢ mocowany w puszkach za pomoca wkretow.
- tacznik oé$wietlenia, 16A, 1-bieg. p/t
- Przetacznik swiecznikowy, 16A, p/t
- tacznik oéwietlenia, 16A, 1-bieg. p/t
- tacznik oswietlenia, bryzgoszczelny, 16A, 1-bieg. p/t
- tacznik oswietlenia, $wiecznikowy, bryzgoszczelny, 16A, 1-bieg. p/t
- Gniazdo 1-faz. 2P+PE, p/t
- Gniazdo 1-faz. 2P+PE, bryzgoszczelne, p/t

- Gniazdo 1-faz. 2P+PE, kodowane, p/t
- Ramka 1+3 krotna

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

— dowolny $rodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1. trasowanie

Oprawy i osprzet winny by¢ rozmieszczone w sposéb funkcjonalny i estetyczny.

5.2.2. przygotowanie podtoza, wyréwnanie, montaz kotkéw

Przygotowanie podtoza, wyréwnanie, nawiercenie otwordw, montaz kotkéw mocujacych.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz opraw oswietleniowych

Na przygotowanym podtozu za pomocg kotkéw rozporowych z wkretami lub haczykami oraz w sufitach podwieszanych.
5.3.2. montaz tqcznikéw podtynkowch

W przygotowanych puszkach koficowych. Mocowanie za pomocg wkretow.

5.3.3. podiaczenie przewodow



)

Wprowadzenie przewodéw do opraw zainstalowanych na zewnetrz budynku i w piwnicy oraz tacznikéw bryzgoszczelnych wykonac
zachowujac stopien ochronny.

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dtugo$¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przylaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoéci robdt podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca oceni:

-~ zgodno$¢ materiatéw z wymogami norm, projektu i ST
- stan techniczny materiatéw na podstawie ogledzin

6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze

- ogledziny wprowadzenia przewodéw do urzadzen
— ogledziny stanu podiaczen pod zaciski

— sprawdzenie poprawnosci potaczen

— sprawdzenie ciggtosci przewoddw ochronnych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest ilos¢ sztuk:
— zamontowanych urzadzen
- sprawdzonych obwoddéw

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.

3. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06
w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)
5. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE

4. MONTAZ APARATURY
CPV: 45315100-9 (instalacyjne roboty elektryczne)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem prefabrykatow i
pozostatych aparatéw niskiego napiecia.

1.2. Og6ine wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” .

1.3. Zakres prac
- montaz aparatow
- podtaczenie przewodow
- prace kontrolno - pomiarowe

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogoine” pkt 2.



2.2. Aparaty do zabudowy w T2.1

- wytacznik roznicowopradowy P312 B32, 30mA kl. AC
- wytacznik roznicowopradowy P312 B10, 30mA kl. AC

2.3. Aparatura do montazu w pom. hydromasazu

- skrzynka podtynkowa do aparatury modutowej EP1/9 IP55
- roztacznik FR302-63

- przetacznik FR321

- zegar programowalny tygodniowy PCZ-521.1

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ~Wymagania ogoine” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogoine” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

— dowolny $rodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Roboty montazowe

5.3.1. montaz aparatow
Montaz na szynie TS35.

5.3.3. podiaczenie przewodow

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dtugos¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych. Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢ zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoéci robdt podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca oceni:

— zgodno$¢ materiatdw z wymogami norm, projektu i ST

— stan techniczny materiatéw na podstawie ogledzin

6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze

- ogledziny wprowadzenia przewodéw do urzadzen
— ogledziny stanu podiaczen pod zaciski

- sprawdzenie poprawnosci potaczen

- sprawdzenie ciggtosci przewodéw ochronnych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest ilos¢ sztuk:
— zamontowanych urzadzen

— podfaczonych przewodow

— sprawdzonych obwoddow

— wykonanych pomiaréw

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug czesci OST.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
2. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.
3. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.
4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06 Konce przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek)
powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.

w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)
5. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych PBUE

5. MONTAZ ORUROWANIA INSTALACJII TELETECHNICZNYCH
CPV: 45315100-9 (instalacyjne roboty elektryczne)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z montazem rur
elektroinstalacyjnych dla

- sieci logicznej
W rurach pozostawi¢ drut stalowy do wciagniecia przewodéw teletechnicznych.

1.2. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” .

1.3. Zakres prac
- montaz rur

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogdine” pkt 2.
2.2. Rury elektroinstalacyjne
- karbowane RVKL20
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

— dowolny $rodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1. trasowanie

Trasa instalacji powinna przebiegac bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta idostepna dla
prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2.2. wykonanie przebi¢ przez sciany

Wykonac za pomocq wiercenia.

5.2.3. wykonanie bruzd pod rury instalacyjne

Wykona¢ za pomocq wycinania lub frezowania. Bruzdy powinny mie¢ wymiary odpowiednie do potrzeb.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz przepustow w przebiciach
Przejscia przewodow przez $ciany, stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Wykonywac w przepustach



rurowych o dtugosci wiekszej o 10cm z kazdej ze stron przebicia.
Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury RB.

5.3.2. montaz rur w bruzdach
Rury nalezy uktada¢ na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podfozu. Konce rur przed potaczeniem powinny by¢
pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa faczenie rur wykonywac przez:
- zastosowanie rur z kielichami
- zastosowanie gotowych ksztattek
- wykonanie kielichdw na goraco
tuki na rurach prze giecie na goraco lub zastosowanie gotowych ksztattek.
Nie stosowac ztaczek karbowanych. Zabrania sie uktadania rur z wciggnietymi w nie przewodami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca oceni:

— zgodno$¢ materiatdw z wymogami norm, projektu i ST
— stan techniczny materiatéw na podstawie ogledzin

6.3. Kontrola, pomiary w trakcie prac

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w zakresie i z czestotliwoscig okreslong i zaakceptowanq
przez Inzyniera.

— ogledziny utozenia rur w bruzdach przed zakryciem

— ogledziny przepustow przez stropy i Sciany

6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze
— ogledziny instalacji
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest:

— m (metr) utozonych rur
— m (metr) wykutych bruzd
— szt. wykonanych przebic¢

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

8.2. 0dbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— ulozenie rur elektroinstalacyjnych w bruzdach

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug OST.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)

3. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE

6. ROBOTY DEMONTAZOWE
CPV: 45310000-3 (roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z demontazem :
- opraw o$wietleniowych
- tacznikow
- oprzewodowania natynkowego
- czesci oprzewodowania podtynkowego



2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywac recznie przy uzyciu elektronarzedzi.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogolne” pkt 4.
Materiaty pochodzace z rozbidrki nalezy przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu na miejsce roztadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace prowadzi¢ zgodnie z wymogami bhp i w sposéb umozliwiajacy funkcjonowanie budynku. Cze$¢ opraw oswietleniowych, osprzetu
instalacyjnego przeznaczona bedzie do ponownego montazu. Kazdorazowo nalezy oceni¢ stan techniczny tych materiatéw i ustali¢ ich
przeznaczenie z Inzynierem. Materialy odrzucone stanowig odpady.

Po wykonaniu robét nalezy catkowicie uporzadkowac teren budowy z odpaddw, ktére stanowig wtasnos¢ Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robét polega na ogledzinach i poréwnaniu ich zgodno$ci z Dokumentacja Projektowa.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg sa:
- m (metr) demontowanych przewodow i rur
- szt. demontowanych urzadzen i aparatow elektrycznych

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane , jezeli zostaty wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i wymaganiami Inzyniera.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug czesci ogolnej ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczerstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych. (Dz. U. z 1999r. nr 80, poz. 912)

7. POMIARY
CPV: 45310000-3 (roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej czeSci specyfikacji technicznej sq wymagania dotyczace wykonania pomiaréw zwigzanych ze sprawdzeniem
odbiorczym wykonanych instalacji:

- pomiar rezystancji izolacji

- pomiar impedancji petli zwarcia

- sprawdzenie pradu zadziatania wytgcznikéw réznicowopradowych

- pomiar natezenia o$wietlenia

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Mierniki specjalizowane lub wielofunkcyjne z aktualng legalizacjq
4. TRANSPORT

Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace wykonywa¢ mogg osoby posiadajace aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne upowazniajace do wykonywania pomiaréw.
Na wykonane pomiary nalezy sporzadzi¢ protokéty.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Polega na sprawdzeniu protok&téw i poréwnaniu wynikéw z wymogami norm.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg sa:
- szt. wykonanych pomiaréw i sprawdzonych obwoddw

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie¢ za wykonane , jezeli zostaty wykonane zgodnie wymaganiami norm i Inzyniera.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug OST.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych. (Dz. U. z 1999r. nr 80, poz. 912)
2. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

8. ROBOTY POINSTALACYINE
CPV: 45453000-7 (roboty remontowe i renowacyjne)

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z odtworzeniem tynkéw
i powtok malarskich po robotach elektroinstalacyjnych.
Zakres prac
- zamurowanie wnek, otwordw i bruzd po zdemontowanych instalacjach
- wykonanie tynkdw w miejscach po zamurowaniach i przebiciach
- wykonanie paséw tynku pokrywajacych bruzdy z rurami i przewodami

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogoine” pkt 2.
2.2. Zaprawa cementowo-wapienna

Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowej.

3. SPRZET

Dowolny sprzet.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogolne” pkt 4.
Materiaty przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiozy

Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczyscic¢ z kruchych fragmentéw tynku. Nadmiernie suchg powierzchnie podtoza nalezy
zwilzy¢ woda.

5.3. Wykonywania tynkow

Tynk powinien by¢ wykonany z obrzutki, narzutu i gladzi. Gladz nalezy nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem.
Podczas zacierania warstwa gtadzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu.

Nalezy stosowac zaprawy cementowo-wapienne — w tynkach nie narazonych na zawilgocenie o stosunku 1:1:4

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania powinny obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkag obmiarowg sa:
- m’ (metr szeécienny) — wykonanych zamurowan wnek i otworéw
- m (metr) — zamurowanych bruzd
- szt. — wykonanych tynkéw w miejscach po przebiciach

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane , jezeli zostaty wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa i wymaganiami Inzyniera.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatosciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy






